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1. EMENTA

Disciplina de contetido variavel para a introducdo de novas tecnologias, visando contemplar
assuntos que venham a consolidar a linha de pesquisa.

2. OBJETIVOS

Estudo de conceitos e técnicas de controle em Roboética Movel.

3. PROGRAMA

Introducao a Robotica Movel

Modelagem cinematica

Modelagem dinamica

Geracao de trajetorias

Técnicas de controle

Implementacao e simulacdo de técnicas de controle
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5. CRITERIO DE AVALIACAO

12 nota periddica: Trabalho de implementacao com apresentacao e entrega de artigo cientifico
relatando os resultados, com nota de 0,0 a 10,0 (peso 1);

2* nota periddica: Trabalho de implementacao com apresentacao e entrega de artigo cientifico
relatando os resultados, com nota de 0,0 a 10,0 (peso 1).

Nota final: Média aritmética das duas notas periodicas.
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