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1. EMENTA 
 
Conceitos fundamentais da robótica móvel; Sensores e atuadores; Controle reativo e deliberativo; 
Conceitos e algoritmos de mapeamento, localização e planejamento de trajetória; Algoritmos de 
exploração e navegação autônoma; Técnicas inteligentes para a navegação autônoma; Sistemas de 
múltiplos robôs; Simuladores; Experimentos em simuladores. 

 

 

2. OBJETIVOS 
 
Ensino de conceitos sobre robôs móveis, incluindo sensores, atuadores, movimentação e 

programação. Apresentação de técnicas de mapeamento, localização de robôs, navegação e 

exploração de ambientes. Introdução às técnicas inteligentes para a navegação de robôs e aplicação 
desse conhecimento para o desenvolvimento de projetos em simuladores. 
 
 

3. PROGRAMA 
 
1. Introdução  

1.1 Tipos de Robôs; 

1.2 Sensores e atuadores; 

 

2. Controle Robótico 

2.1. Controle Reativo 

2.2. Controle Deliberativo  

2.3. Controle Hierárquico 

2.4. Aplicações de controle robótico 
 

3. Mapeamento de ambientes  

3.1. Construção de mapas 

3.1.2 Mapas métricos 

3.1.3 Mapas topológicos 

3.1.4 Mapas baseados em características 

 

4. Localização 

4.1. Algoritmos de localização de robôs 

 4.1.1. Monte Carlo 

 

5. Planejamento de Trajetória 

5.1. Algoritmos de exploração/navegação 



5.2. Algoritmos baseados em caminhos em grafos 

 

6. Técnicas Inteligentes para Navegação Autônoma 

6.1 Redes Neurais 

6.2 Algoritmos Evolutivos 

6.3 Lógica Nebulosa 

 

7. Sistemas de Múltiplos Robôs 

7.1 Coordenação de Múltiplos Robôs 

7.2 Aplicações 

 

8. Simuladores 

 8.1 Projetos em simuladores 
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5. CRITÉRIO DE AVALIAÇÃO 

 
1ª nota periódica: Trabalho prático, com entrega de relatório, valendo de 0,0 a 10,0 (peso 1); 

2ª nota periódica: Trabalho prático, com entrega de relatório, valendo de 0,0 a 10,0 (peso 1). 

Nota final: Média aritmética das duas notas periódicas. 
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