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Nocdes Basicas
Plotando graficos com o MapleV

PLOTANDO GRAFICOS

Vamos iniciar com gréaficos simples.

Plotar o gréafico de f(x)=sin(2x) com x em [0,2Pi]

> plot(sin(2*x), x=0..2*Pi);
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As vezes N30 é Necessario escrever o argumento x

> plot(cos, -Pi/2 .. Pi/2);
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Acrescentando a opcao "'title™
> plot(In(x), x=0..3, title="Logaritmo Natural’);
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Usando opcéao "'scaling=constrainded™: escala 1-1.

> plot(exp(-x"2), x=-2..2 , scaling=constrained);
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Juntando dois Graficos. plot({f(x),g(x)}, x=a..b)

> plot({arctan, sqrt}, 0..5);
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Plotando a curva parametrizada
alpha(t)=(cos(t),sin(2t)) com t em [0,2Pi]

> plot( [cos(t), sin(2*t), t=0..2*Pi] );



Vamos ao cinema ?

> with(plots):
animate( x2*sin(x*t),x=-10..10,t=1..2,frames=50);
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Os procedimentos em ""plot™ requerem bastante
recursos de maquina. E costume "'zerar a memoria"

apos 10 plots.



> restart;

Dois Problemas interessantes.

PROBLEMA 1

A cardidide é uma curva parametrizada em coordenadas

polares( 2, @ ). Consulte o help do plot para

plotar a cardidide # = 3 {1 — cos(#))

>

PROBLEMA 2

Um certo algoritmo gerou uma lista de pontos x
e uma lista de pontos y abaixo

> X:=[seq( .1*k , k=0..10) ]:

> Yi=[seq( 5*( (.1*k)"2-(.1*k)*3) , k=0..10) ]:
> L:=[seq( [ X[K], Y[K] ], k=1..11) ];

L=
[[0,0],].1,.045],[.2,.160], [.3, .315],[ 4, 480}, [ .5, 625],1.6,.720], (.7, .735],[ .8, .640], [ .9,

> plot(L, scaling=constrained, title="plotando dados’);
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Veremos agora graficos mais complicados.



Plotando graficos tridimensionais

> restart;

Para plotar gréaficos em trés dimensdes precisamos

chamar o pacote para graficos, fazemos isto digitando

"with(plots)"'.O comando é plot3d

> with(plots);

| arimicte, animateldd, changecaards, camplexplat, complexploidd, canfarmal, cantenrplot, canio
coarndplot, coardploidd, cylindernlof, densiivplat, display, display3d, ficldnlat, ficldnloidd, gradpi
impliciiplat, impliciiplof3d, inequal, listcontplat, listcantploi3d, listdensiteplot, lisinlat, lisiplat!
lagplat, matrixplat, adeplak, pareia, painiplat, painiplaidd, palarplat, palyganplet, palyganploid,
replot, moilocus, semilogplot, setoptions, setoptions3d, spacecurve, sparsematrixplot, sphereplot,

texiplot, texiplot3d, tubeplot)

> plot3d(sin(x+y),x=-1..1,y=-1..1);

> plot3d(exp(-x"2-y"2),x=-2..2,y=-2..2);



> animate3d({cos(t*x)*sin(t*y),-cos(t*x)*sin(t*y)},x=-Pi..Pi, y=-Pi..Pi,t=1..2);

> animate3d(x*cos(t*u),x=1..3,t=1..4,u=2..4,coords=spherical);



Mais um exemplos
> restart;
> with(plots);

| arimicte, animateldd, changecaards, camplexplat, complexploidd, canfarmal, cantenrplot, canio
coarndplot, coardploidd, cylindernlof, densiivplat, display, display3d, ficldnlat, ficldnloidd, gradpi
impliciiplat, impliciiplof3d, inequal, listcontplat, listcantploi3d, listdensiteplot, lisinlat, lisiplat!
lagplat, matrixplat, adeplak, pareia, painiplat, painiplaidd, palarplat, palyganplet, palyganploid,
replat, roailocus, semilagplat, setaptions, sefaptions3d, spacecurve, sparsemairixplat, sphereplot,
texiplot, texiploidd, tubeplot)

> f:=(xy) > -(x"2+y"2);

Fi=(x,p) > —x~ - y°

> plot3d(f(x,y), x=-2..2, y=-2..2, scaling=constrained);



Plotando algo mais bonito

> plot3d(sin(x)*cos(y), x=-Pi..Pi, y=-Pi..Pi );

Observe as funcdes epeciais que esse pacote tem.
Para se saber sobre alguma delas execute ?nome.
Veremos exemplos de *‘gradplot™,

> f1=(Xy) -> x*exp(-x"2-y"2);
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> plot3d( f(x,y), x=-2..2, y=-2..2);

Vamos ver o CAMPO GRADIENTE da f com *'gradplot™ e *"countourplot™

> contourplot(sin(x"2+y~2),x=-1..1,y=-1..1);




-2..2);

-2.2,Y

> gradplot(f(x,y), x
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> gradplot3d(x"2+2*y"2+z+1,X

constrained );

-2..2 , scaling

=-2.2,y=-2..2, 2=

=4, X

Vamos desenhar a esfera, dada implicitamente.

> implicitplot3d(x"2+y”2+z/2



Coordenadas cilindricas

> cylinderplot(z+ 3*cos(2*theta),theta=0..Pi,z=0..3);

> f:= (5*cos(y)"2 -1)/3;

=3 costi? - =
.—3cus(_v} 3

> cylinderplot(f, x=0..2*Pi,y=-Pi..Pi,style=PATCH, color =f);



>
Um exemplo tubular com ""tubeplot™
> c:=[(t- 5*Pi)*sin(t)/3,(t-5*Pi)*cos(t)/3,(t-5*Pi)*.9, t=0..5*Pi]:

> tubeplot( c, radius=(t-5*Pi)*.2, orientation=[-37,81],tubepoints=25, style=hidden);

>

> # UM OUTRO PASSATEMPO PARA ESPANTAR O TEDIO
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# Leia ""?plots[spacecurve]™ e desenhe uma espiral.
# DICA: use a opgao *'color=black"

# plot([5*(21-cos(t)) ,t, t=0..2*Pi], coords=polar);

# X:=[seq(.1*k , k=0..10) ]:

#Y:=[seq( 5*( (.1*k)"2-(.1*k)"3), k=0..10) ]:

# L:=[ seq( [ X[k], Y[K] ], k=1..11) ];

# plot(L, scaling=constrained,title="plotando dados’);



